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DESKTOPOVA APLIKACE
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CILE IMPLEMENTACE
Vybérova cast aplikace je napsana s vyuzitim knihovny ArcGIS Java
B Zajistit vybér oblasti na mapé Ceské republiky SDK 10.2.4, diky které je mozné realizovat mnoho operaci s mapami,
jako je napriklad vyhledavani v mapé, zakresleni vybéri pomoci
B Umoznit specifikovat rezim pohybu pro cilové zafizeni - rezim grafickych  prvkd nebo provadéni ruznych analyz. Aplikace

komunikuje se serverovou komponentou pomoci REST API. Hlavhim
ucelem aplikace je predevsim umoznéni inicializace cilového zarizeni
pfed samotnym pohybem. Zaroven také slouzi k vytvoreni 3D
vizualizace prijatych dat, které reprezentuji vzhled vybrané oblasti. Pro
vykresleni 3D scény bylo pouzito knihovny Java 3D. Zvolena byla
predevsim kvuli plné objektovému pfristupu, diky kterému je kdéd
prehlednéjsi a lépe rozsiritelny.

ndhodného pohybu, do cilového bodu a vice body
B Odeslat definici vybrané oblasti na server

m 7 prijatych dat vytvofit 3D vizualizaci oblasti pohybu
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Obrazek 1: Vybér oblasti na mapé CR Obrazek 2: 3D vizualizace vybrané oblasti pohybu

WEBOVA APLIKACE
CiLE IMPLEMENTACE

Komunikace s autonomnimi zarizenimi probiha pomoci jedno-
duchych HTTPS pozadavkuU, zabezpecena je pomoci neverejného klice
a Sifry SHA1. Fotografie pofizené zafizenimi je mozné zobrazit
v rezimu Kamera. Ziskané zemepisné polohy lze vizualizovat ve 3D

® Vykresleni pohybu autonomniho zarizeni v prostredi 3D mapy

= Navrh komunikace mezi webovou aplikaci a autonomnim mapé, kterad se vykresluje pomoci Babylon.js — frameworku vyuzi-
zafizenim pro umozneni sledovani aktualni polohy vajictho knihovnu WebGL pro praci s grafikou. Protoze tento
framework nedisponuje algoritmy pro teselaci, doplnili jsme jej

m  Zajisténi moznosti ziskat fotografii z kamery zafizeni a jeji o knihovnu, kterd umoznuje provadét triangulaci polygonu a tim dany
zobrazeni ve webovém prohlize¢i problém resi. Aplikace vyuziva jazyk JavaScript na strane klienta

a jazyk Python spolu s frameworkem Flask na strané serveru, data se
ukladaji do databaze MariaDB.
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Obrazek 3: Webova vizualizace pro sledovani pohybu zarizeni Obrazek 4: Snimek z kamery zarizeni

Tato prace byla podporena z projektu Studentské grantoveé soutéze (SGS) na Technické univerzite v Liberci v roce 2017.




