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This master’s thesis is dealing with project and implementation of method for
analysis and image processing. It explains some methods for pre-processing,
segmentation, region identification. A client transfers required data to BASE64
format. Obtained data are applied to the image. Data and image together are
converted to JSON format which is sent to server and waiting in the queue. A
client application gets data identifier, which allows to monitor activity
currently. The task is during processing released from the queue of
unprocessed tasks and is processed asynchronous. Web system with graphics
environment was suggested this way, which allows to image processing for
users or another systems. Advantage of this system is possibility to suggest any
sequence of supported methods, which they are supposed to be applied to the
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Systém pro analyzu obrazu

Uzivatelské prostredi systému je
diky wvyuziti framworku Bootstrap
responsivni, a je rozdéleno do Ctyr
zakladnich stranek. Nejdulezitéjsi
strankou systému je stranka, kde se
nachazi samotna klientska aplikace.
Tato cast systému je zodpovéedna za
pripravu dat pred odeslanim. Zde
probiha prevod obrazu do formatu
BASE64. Nasledné jsou nactena data

z jednotlivych operaci , ktera jsou
prevedena do JSON formatu. Po
odeslani pozadavku je tato cast
zodpovedna Za prekreslovani
stranky zpracovanymi daty.

Image.

Uvod

V této praci popisuji navrh webového systému pro analyzu a zpracovani
obrazu. Tento systém uzivateli umozni poloautomaticky zpracovavat obraz.
Uzivatel si zvoli vstupni obraz, operace, které maji byt s obrazem provedeny a
systém poté zaridi, aby byly tyto operace s obrazem provedeny. Po zpracovani
sekvence operaci je uzivateli vracen vystup, ktery odpovida zadané sekvenci
operaci. Ke kazdé operaci vrati vysledny obraz po aplikovani operace,
amplitudové spektrum a histogram.

Obr. 2: Uzivatelské prostredi

Testovani systému

Systém byl vystaven zatézovému testu, ktery prokazal, ze navrzeny systém
dokdze zpracovavat vetsi pocCty pozadavku zaroven. Test probihal tim
zpusobem, ze v jeden okamzik bylo vygenerovano n uloh a méril se cas, za jak
dlouho budou vsechny pozadavky zpracované. Testovaci retézec operaci byl
vzdy stejny a obsahoval Ctyri operace.
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vyhodnocovani posloupnosti povolenych operaci). V druhym kroku byla 1 11 21 31 41 51 61 71 81 91 101 111 121 131 141 151 161 171 181 191
navrzena vrstva, ktera umoznuje interakci uzivatele se systémem. V této vrstve
dochazi k prijmu a validaci dat z frontendu. Posledni casti byl navrzen tak zvany
JJask executor”. Tato cast je zodpovedna za zpracovani sekvence operaci. V
pravidelnych intervalech je kontrolovana fronta nezpracovanych uloh a v
pripade, ze je nalezena nezpracovana uloha a TASK EXECUTOR ma volné sloty
tak je Uloha zpracovana, v opacném pripadé uloha zustane ve fronté.

Pocet uloh

Obr. 3: Casova zavislost na po¢tu zpracovavanych uloh

Zaver

Navrzeny systém je schopny zpracovavat vetSi mnozstvi riznorodych retézcu
operaci. Jednotlivé operace, které jsou uzivatelim systému poskytovany lze
snadno konfigurovat. Jelikoz byl systém navrzen jako modularni tak je mozné
snadno rozsirovat zakladnu operaci, které umi systém zpracovavat.
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Obr. 1: Architektura systému
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