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Abstract

This project is focused on design and fabrication of the dashboard
for student formula car constructed by students at Technical
University inLiberec. The work is focused on appropriate displayed
informationselection and component selection as well. Data
Isloaded from programmable electronic control unit Ignijet2008
using CAN bus andthen displayed by LED diodes and 16 segment
display.

Uvod a cil prace

Cilem projektu je navrh a zhotoveni zobrazovaci jednotky pro vuz
studentskée formule konstruované studenty na Technické
univerzite v Liberci. Zobrazovaci jednotka musi byt navrhnuta tak,
aby prehledne zobrazovala veskeré nutné informace pro ridice
a usnadnovala jak rizeni vozu, tak jeho spolehlivost. Zaroven je
jednotku nutné pfizpusobit elektrickému i mechanickému vybaveni
vozu. Informace byly Cerpany castecne z prace Ing. Lubose
Pauluse, ktery se jiz touto problematikou zabyval ve své praci [1].
Ing. Paulus vychazi z pozorovani konstrukce zobrazovacich
jednotek a volantu ve vozech Formule 1 a ve vozech ostatnich
tymu studentské formule. Studentska formule je prestizni soutéz
univerzitnich tymu slozenych ze studentu napfi¢ vSemi obory.
Soutezi se jak v dynamickych, tak i statickych disciplinach. Cilem
je kazdy rok sestavit vuz splnujici pravidla a k nému vytvorit
komplexni business plan.

Metodika

Pri navrhu bylo postupovano tak, aby zobrazovaci jednotka
zobrazovala pouze informace, které fidi¢i pomuzou k ziskani vyssi
rychlosti, ovladatelnosti a které zvysi spolehlivost vozu [2].
Zobrazeni informaci musi byt co nejjednodussi tak, aby ridiC
nemusel venovat zvysenou pozornost jejich zpracovani. Napriklad
ridice nezajima konkretni hodnota otacek motoru, ale spise
informace kdy je nejlepsi okamzik pro zarazeni vyssiho stupne.
Dale pak musi byt realné informace ziskat. V pripade vozu FS TUL

jsou veskeré nutné informace dostupné z programovatelné ridici
jednotky Ignijet2008 [3] po sbernici CAN.

Vysledek prace

Z vys$e zminénych pozadavku byl vytvoren navrh HW. Jednotlivé
soucastky byly voleny tak, aby byly informace viditelneé i za
pfimého slunec¢niho svitu. Z toho duvodu byly pouzity LED diody
a segmentovy displej. Segmentovy displej a pruh LED diod pro
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signalizaci zarfazeni vy$Siho stupné jsou fizeny pomoci dekodéru.
O zpracovani zprav ze sbernice CAN a o zobrazovani se stara
mikrokontrolér STM32F103C8T6, ten byl volen z duvodu
potrebnych periferii a ceny. Pro napajeni celého obvodu z palubni
site vozu byl pouzit step-down menic na 5 V pro napajeni
zobrazovacu a linearni stabilizator napéti na 3,3 V pro napajeni
mikrokontroléeru. DPS 100x50 mm je volena tak, aby se cela
zobrazovaci jednotka vesla do montazniho otvoru na volantu.

Obrazek 1 - Zrealizovana zobrazovaci jednotka

Zaver

Vysledek prace splnuje cile projektu. Byla vytvorena zobrazovaci
jednotka pro vuz studentské formule a podafilo se implementovat
vdechny jeji funkce. Rizeni segmentového displeje a LED
diodpomoci dekodéru se ukazalo jako nevhodné. Vzhledem
ktomu, ze jsou jednotlivée segmenty spinany postupne, snizuje se
tim intenzita svétla. Z tohoto duvodu musel byt segmentovy displej
nahrazen typem s vyssi svitivosti.
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