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The aim of this thesis is to create a display unit for

experimental electric vehicle. Display unit must read

data from CAN bus. Via CAN bus will comunicate

frequency inverter, BMS, battery charger and

selector lever. Secondary issue is to put into

operation 7“ LCD touchpanel with selected

development board Arduino DUE.

Cílem práce je funkč ní zobrazovací jednotka

experimentálního elektromobilu. Zobrazovací

jednotka musí umě t č íst data př enáš ená po CAN

sbě rnici. Po této CAN sbě rnici bude komunikovat

frekvenč ní mě nič , BMS, nabíječ ka baterie, volící

páka DSG př evodovky. Dalš ím problémem je

zprovozně ní modulu LCD displeje př ipojeného k

systému Arduino vč etně jeho dotykové vrstvy.
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CAN komunikace volící páka DSG

7" displej př ipojený k Arduinu DUE - Atmel

SAM3X8E ARM CORTEX-M3 zobrazuje

zvolenou polohu volící páky, aktuální stav

nabití akumulátoru, napě tí akumulátoru.

Jednotka je př ipravena i pro č tení rychlosti,

kde bude lepš í provést odladě ní s koneč nou

konfigurací CAN zpráv frekvenč ního mě nič e.

Tato práce byla podpoř ena z projektu Studentské grantové soutě ž e (SGS) na Technické univerzitě v Liberci v roce 2015.

Obrázek: Zobrazovací jednotka elektromobilu

Zobrazovací jednotka: Arduino DUE, CTE Shield, MD070SD, CAN Board SN65HVD230, IDE 40 pin ext. cable

Př ipojené jednotky: Sevcon GEN4, Orion BMS, Elcon battery charger,
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