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Abstract

This paper discusses the design and creation of a system for wireless
charging of mobile robots. It is realized by Transmitting and Receiving
stations. The Transmitting station is composed of an UART/USB module
Transmitter, Radio module, Display and Resonant transmitter. The Receiving
station consists of Receiver, Radio module and Resonant receiver. The whole
system is already constructed. Nowadays the complex tests are performed.

Vysledky

Navrzeny systém byl nasledné sestaven a to formou modularniho
systému, slouziciho predevsim jako laboratorni aparat, na kterém se bude
bezdratovy prenos energie dale testovat.

[ Display ] Vysilaci Prijimaci
stanice stanice

4 ) e o a4 )
Vysilac: Radiovy | Radiovy PFijimac:
s modul modul
l PC UART/USB]

modul

| Baterie ]

II L
Ci w
{ Napaject Rezonancni Rezonancni
. v /s . . vV evys oo /7 /7 v d T D e S e AT L L A
Projekt mél za Ukol zvolit nejvhodnéjsi technologii pro bezdratovy prenos )L )] I vysilaé ] {pruimaa I L y
energie a na zakladé zvolené technologie navrhnout kompletni systém | |

pro bezdratové dobijeni mobilnich robotu. Vse nasledné radné gr——— | E——
otestovat, zdokumentovat a navrhnout budouci upravy a vylepseni.

llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll

Obrazek 2: Schéma systému

Uvod
VO

Projekt univerzalniho systému pro bezdratové dobijeni mobilnich robotu
vznikl jako reakce na pozadavek vylepsit autonomni dobijeni baterii.
V soucasné dobé je na pracovisti Skolitele nékolik ruznych mobilnich robotu
s ruznymi bateriemi, vétsSina z nich vsak musi byt dobijena rucné. V pripadé
nékterych pokrocilejSich robotu, kteri se jiz dokazou dobijet sami, je vSak
toto dobijeni realizovano nejcastéji mechanickym kontaktem, kvuli kterému
musi robot naprosto presne najet do dobijeci stanice. Pro takovéto ucely
by bylo vhodné vytvorit napriklad bezdratovou dobijeci podlozku, na kterou
by robot najel a ktera by dobijela baterie pres prijimaci modul na podvozku.
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Diskuse

V systému je stale nékolik nevyresenych casti, které je treba doplnit, aby
bylo systém mozno nasadit do realného provozu. Pro lepsi prehled o béhu
systému byl také vytvoren monitorovaci program pro PC. Ten zobrazuje
vsechny namérené hodnoty a stavové informace, které systém poskytuje.

Zaver
Zhotovena sestava je plné v provozu a momentalné je s ni experimentovano
na pracovisti Skolitele, kde se zvazuji moznosti dalsich Uprav Ci rozsireni.

Metodika

/ dostupnych technologii pro bezdratovy prenos byl v ramci moznosti
snadné realizace vyber zuzen na technologie elektrodynamické indukce
a elektrodynamické rezonance. Pro blizsi seznameni byly sestaveny obvody
pro prenos pomoci obou technologii a nameéreny byly nasledujici grafy
(Graf 1, Graf 2). Na zakladé delSiho dosahu a vétSiho napéti na prijimaci byla
zvolena technologie elektrodynamické rezonance.
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Obrazek 3: Kompletni
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