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Systém pro bezdratové dobijeni mobilnich robotu
Bc. Jakub Stépanek, Ing. Miroslav Holada, Ph.D.
Abstrakt

Tato prace pojednava o navrhu a tvorbé univerzalniho systému pro bezdratové dobijeni
mobilnich robotl. Ten je realizovan formou Vysilaci a Pfijimaci stanice. Vysilaci stanice je sloZzena
z Vysilace, UART/USB modulu, Radiového modulu, Displaye a Rezonan¢niho vysilace. Pfijimaci
stanice je slozena z Pfijimace, Radiového modulu a Rezonancniho pfijimace. Systém je zhotoven
a nadale testovan na pracovisti Skolitele, kde se zvazuji jeho dalsi Gipravy a rozsiteni.

Uvod

Projekt univerzalniho systému pro bezdratové dobijeni mobilnich roboti vznikl jako reakce
na pozadavek vylepsit autonomni dobijeni baterii. V soucasné dobé¢ je na pracovisti skolitele n¢kolik
riznych mobilnich robotl s riznymi bateriemi, vétSina z nich v§ak musi byt dobijena ru¢né. V ptipadé
nékterych pokrocilejsich robott, ktefi se jiz dokdzou dobijet sami, je vSak toto dobijeni realizovano
nejCastéji mechanickym kontaktem, kvili kterému musi robot naprosto pfesné najet do dobijeci
stanice. Pro takovéto ucely by bylo vhodné vytvorit naptiklad bezdratovou dobijeci podlozku,
na kterou by robot najel a ktera by dobijela baterie pies pfijimaci modul na podvozku robota.

Cilem této prace je tedy zvolit nejvhodnéjsi technologii pro bezdratovy pifenos energie
a na zakladé zvolené technologie navrhnout kompletni systém pro bezdratové dobijeni mobilnich
robotll. Vse nasledné fadné otestovat a zdokumentovat.

Experiment a metody

Z dostupnych technologii pro bezdratovy pienos byl v ramci moznosti snadné realizace vybér
ztzen na technologie elektrodynamické indukce a elektrodynamické rezonance. Pro bliz$i seznameni
byly sestaveny obvody pro ptenos pomoci obou technologii a naméfeny byly nasledujici grafy (Graf 1,
Graf 2). Na zéaklad¢ delsiho dosahu a vétsiho napéti na pfijimaci byla zvolena technologie
elektrodynamické rezonance. Nasledné bylo navrzeno schéma kompletniho systému (Obr. 1).
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Obrazek 1: Schéma bezdratového dobijeciho systému
Vysledky a diskuze
Navrzeny systém byl nasledné sestaven a to formou modularniho systému slouZiciho

predevsim jako laboratorni aparat, na kterém se bude bezdratovy pienos energie dale testovat. Dale byl
také k systému vytvofen monitorovaci program pro PC.

Zavér

Zhotovena sestava je plné v provozu a momentalné Sni je experimentovano na pracovisti
skolitele, kde se zvazuji moznosti dalSiho rozsiteni ¢i uprav. V systému je stale n€kolik nevyfesenych
casti, které je tieba doplnit, aby bylo systém mozno nasadit do provozu.
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