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ABSTRACT

The aim of this work Is to design a software interface for laser
triangulation sensor TLE1l from Metralight Company and
demonstration of his capabilities with exemplary application which
Implements the interface. Specified problem has been solved by
studying work principle of the sensor and his communication
protocol, followed by proposal of software interface. The aim of the
exemplary application is to verify the interface and propose ways of
using the sensor within Technical university of Liberec.

CiL

Cilem prace Je vytvorit prostifedek pro jednodussi praci se senzorem
pro uzivatele bez pokrocilych znalosti jeho principu méfeni ¢i
komunika¢niho protokolu a demonstrovat jeho pouziti vytvofenim
ukazkové aplikace, ktera je] Implementuje a zaroven naznac¢i mozna
vyuziti senzoru v praxi. Senzor TLE1l byl vybran na zaklad¢
piedchozi spoluprace se spole¢nosti Metralight, ktera senzor vyrabi
a ktera chce svym zdkaznikim nabidnout vhodné feSeni pro
urychleni zafazeni senzoru do jejich systému ¢1 vyrobnich linek.

METODIKA

Pi1 vytvafeni rozhrani bylo nutné brat ohled na né¢kolik véci. V prvni
fad¢ to byly budouci zmény senzoru — v soucCasné dobé se vyrabi
senzor s ethernetovym rozhranim, ale ve vyvoji verze vyuzivajici
rozhrani USB. Druhym problémem byla moZnost zakaznikti ovlivnit
chovani senzoru pfidanim novych funkci, jinych piikazi nebo
reZzimu mereni.

Senzor poskytuje nékolik typi meéfenych dat. V prvni fad€ Je to
samotna meéfena hodnota. Ta se 1iSi v zavislosti na nastavenych
parametrech a aktivnim rezimu meéifeni. V druhé fad¢ jsou to data
obrazova. Jedna se 0 Sedo tonovy obraz v rozliSeni 1280 x 1024.
Poslednim typem meéfenych dat jsou tzv. profilova data, tedy
piedzpracovana obrazova data ve form¢ dvourozmérného pole
S vySkou na ose X a vzdalenosti na ose Y. Bylo nutné zaroven
Implementovat vhodné feSeni pro nastaveni vSech parametri senzoru
a pridat prostredky pro praci s vnitini EEPROM paméti.

REFERENCE

VYSLEDKY

Prvni aplikace byla nazvana TLE Studio a slouzi primarné pro
prezentacl moznosti senzoru. Byla rozdélena do nékolika zalozek. Je
zde jak zalozka s meéfenou hodnotou, tak 1 zalozka s obrazem
a profilovymi daty.
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Obrazek 1: Aplikace TLE Studio

Druha aplikace nazvana Profile Scanner slouzi pro kontinualni
skenovani povrchu objektu. Jedna se o profilova data, ktera jsou
zobrazena v Case a tvori tak 3D graf. Diky pomérné vysoké rychlosti
snimani Je mozné velmi detailn¢ zkoumat povrch objekti.
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Obrazek 2: Naskenovany kovovy profil

ZAVER

Prace spinila vSechny body zadani a byla ovéfena v ramci
spolecnosti Metralight. Ta jak rozhrani, tak aplikaci distribuovala
svym zakaznikum. Vysledky prace umoznuji vyrazné zrychleni prace
se senzorem a jednodussi zafazeni do vyrobnich ¢i méficich systému.
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